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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1. Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00 - Wymaga@Dgolne odnosi sido wymaga wspolnych dla
poszczegOllnych wymagaechnicznych dotygrych wykonania i odbioru Robét, w ramach realizacji
zadania pn.;Budowa linii tramwajowej t aczacej ul. Brozka oraz Kampus UJ wraz z systemem
sterowania ruchem i nadzoru” obejmugcego zakres:

Rozbudowa ulic Grota Roweckiego, Bohiigkiego i Czerwone Maki, rozbudowa sktayvania ulic
Kapelanka, Brgka i ulicy Grota Roweckiego, rozbudowa skiaywan w ciagu ul. Grota Roweckiego,
Bobrzynskiego wraz z budoav torowiska tramwajowego, przystanku rkowego komunikacji
zbiorowej z budynkiem przystanku wraz z instaladjamewretrznymi i przyhczami, budowa
parkingu dla samochodéw osobowych P&R z budynkiesrtigrni z instalacjami wewatrznymi

i przylaczami oraz rozbudoy infrastruktury: ekranéw akustycznych, odwodnienddwietlenia
drogowego oraz egoéw pieszych, sygnalizacjgwietlnej, trakcji tramwajowej, dwoch podstacii
trakcyjnych wraz z wyposaniem w aparatgr trakcyjra oraz instalacjami technologicznymi
wewretrznymi i zewrtrznymi, aktualizacji systemu zdalnego sterowarsagpacjami trakcyjnymi
0 urazdzenia wybudowane w ramach kontraktu, kabli trgkgsh zasilagcych i powrotnych oraz
sterowniczych z podstacji budowanych w ramach ladttr, przebudowa kabli trakcyjnych
wyprowadzonych z podstacji trakcyjnej 19 ,Bka” w zakresie oltym obszarem modernizaciji
wegzta drogowego, linii kablowychredniego napcia, zasilaicych w/w nowe podstacje systemu
sterowania obszarowego i informacji pasakiej — etap | oraz przebudowa kolighggo uzbrojenia
podziemnego sieci: kanalizacji sanitarnej, wodgoivej, gazocigowej, elektroenergetycznych w tym
linii wysokiego napicia 110kV, teletechnicznych, cieptowniczej, rowuwadiniahcego i potoku

Zakrzowieckiego.

Uwaga:

1. Zamawiajicy informuje,ze na zakres budowy parkingu dla samochodéw osoldoWgR z
budows budynku portierni nie posiada prawa do terenu, yan tsamym decyzji
administracyjnych zezwalgych na wykonanie robét budowlanych. Planowany ierm
pozyskania terenu | kwartat 2011 r., decyzja pdewia na budow II/lll kwartat 2011 r.
W przypadku braku pozyskania terenu przez Zamaesgjo w w/w terminie, Wykonawca
we wlasnym zakresie opracuje, uzgodni zamiennjeRrow obszarze przystankui@wego
oraz uzyska stosowne zamienne decyzje adminigta@ezwalajce na realizagj projektu
zamiennego lub akceptacje Nadzoru Budowlanego digjgbych rozwhzan i zrealizuje
zakres w cenie kontraktu (bez dodatkowego wynaggoid).
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2. Wykonawca opracuije i przedstawi do zatwierdzenmepZaradzapcego/ Irkyniera projektu
harmonogram rzeczowo finansowy. Harmonogram p@miniuwzgédnic  wymog
dopuszczenia do ruchu linii tramwajowej darka 2011 roku.

1.2. Zakres stosowania SST

1.2.  Specyfikacje Techniczne stanavazs¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i rigle
je stosowéa w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpueKcil.

1.3. Zakres Robo6t obgtych SST

1.3.1. Wymagania ogdlne natg rozumie i stosowa w powhzaniu z Szczegotowymi Specyfikacjami
Technicznymi. Niezatmie od postanowie Dokumentéw Kontraktowych normy fistwowe,
instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjackechinicznych kda stosowane przez
Wykonawe w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione pargj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagbpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niegbdacy budynkiem, stanowty caté¢ techniczno-

uzytkowa (drogz) albo jego czs¢ stanowaca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek

mostowy, korpus ziemny,emet)

1.4.2. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndd jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchystoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

1.4.4. Dokumentacja powykonawcza dokumentacja spogdzana przez Wykonawaob6t zgodnie

z obowhzujacym od 01.01.1995 roku Prawem Budowlanym, upwoaj calé¢ robot
wykonanych z naniesionymi zmianami dokonanymi wutokykonywanych robét oraz
pomiary geodezyjne powykonawcze.

1.45. Droga tymczasowa (moniwa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudbur
pojazddw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniapaizeina do usugcia
po jego zakfczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy- opatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedan reje-
strowania dokonywanych odbiorow Rob6t, przekazywapolecé i innej korespondencji
technicznej pomedzy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.7. Zarzadzajacy/Inzynier— osoba wymieniona w Danych Kontraktowych (wyznaezgrzez
Zamawiajcego,

o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonaweapowiedzialna za nadzorowanie Robot

i administrowanie Kontraktem.
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1.4.8. Jezdnia czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaipowaniona do kierowania
Robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktua

1.4.10. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamipkami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem i¢hczenia.

1.4.12. Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi
i skarpami rowow.

1.4.13. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.14. Ksizka Obmiaréw - akceptowany przez gniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizagy
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Rob6t w formie wyliazezkicow
i ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w Ksidze Obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera.

1.4.15 Linia tramwajowa - wyznaczony pas terenu, sktagtyj si z podtorza, budowli itynierskich
i nawierzchni, sieci trakcyjnej, uwdzen tacznaci itp. dla prowadzenia ruchu tramwajéw od
punktu pocatkowego do punktu kitowego, 4cznie z uradzeniami zabezpieczenia ruchu
tramwajowego, dczndci, sieci trakcyjnej, obiektami matej architektuny punktach
eksploatacyjnych i na szlakach oraz innymi adeeniami zapewniagymi bezpieczny
i regularny ruch poagoéw.

1.4.16 Nawierzchnia tramwajowa - zesp6t konstrukcyjny, sktadaly sk z szyn, zczek, podktadow
i podbudowy/podsypki, ktéry tworzy dreglla pojazdéw szynowych.

1.4.16a Podstacja trakcyjna- obiekt ruchu elektrycznego sklagigy si z budynku o charakterze
przemystowym i zamontowanych w nim wdzen stuwzacych do przetwarzania i rozdziatu
energii elektrycznej na potrzeby zasilania sieakdyjnej. Uradzenia i aparaty shice do
sterowania, nadzoru oraz komunikacji obiektu z esystmi nadrgdnymi stanowi roéwniez
wyposaenie podstaciji.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakwegre przez Zamawigjego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich Wadaprob zwizanych z ocenjakosci mate-
rialbw oraz Robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania Roboét, zgodne z Dokumentac

Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane piagmiera.

1.4.19. Nawierzchnia warstwa lub zespot warstw ghigych do przejmowania i rozktadania apen od
ruchu na podtze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémmnio

oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.
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1.4.20.

1421

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25

1.4.26.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdafa sé migdzy warstwy Scieralm a
podbudovy, zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

C) Warstwa wyrownawcza - warstwa stmca do wyrdwnania nieréwlo
podbudowy lub profilu istniefej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz$¢ nawierzchni stmca do przenoszenia ohoen od
ruchu na podize. Podbudowa nie sklada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza- gérna og¢ podbudowy spehigga funkcje
nosne w konstrukciji nawierzchni. Me ona sktadask z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji
nasnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedataziem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

o)) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchmbej powye;.

i) Warstwa odsiczajagca - warstwa shmca do odprowadzenia wody
przedostajcej sk do nawierzchni.

Niweletar wysokdciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt kubaturowy— budynek wraz z instalacjami i gdzeniami technicznymi.

Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
Odpowiednia (bliska) zgodrig - zgodné¢ wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@ przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Roluatdwlanych.
Pas drogowy wydzielony liniami granicznymi pas terenu przaezzony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy iaoréwniez
obejmowé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadea chroniacych ludzi
i srodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
Parking P&R — wyznaczone miejsce ghce do odstawienia/parkowania pojazdéw
mechanicznych lub innyadrodkéw komunikaciji.
Pobocze czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazuhw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
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1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.

1.4.35.

1.4.36.

1.4.37

1.4.37.

1.4.38.

Podige nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokasci
przemarzania.

Podiée ulepszone nawierzchni- gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchri, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

Polecenie lryniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie
pisemnej, dotycce sposobu realizacji Robot lub innych sprawazamych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddza autorem Dokumentacji
Projektowej.

Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego q#enia drogowego lub
catkowita modernizacja / przebudowa (zmiana pangdiwegeometrycznych trasy w planie
i przekroju podtanym) istnieicego paiczenia.

Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zangkyrin, przeznaczona do przeprowadzania
cieku, szlaku wdréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus
drogowy.

Przeszkoda naturalna - element §rodowiska naturalnego, stanae§ utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolimagno, rzeka, szlakedrowek dzikich
zwierzt, itp.

Przeszkoda sztuczna- dzielo ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rusgckanal, cig pieszy lub rowerowy, itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa- czs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robét.

Szerok& uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdinych rodzajow ruchu oraz szefékohodnikbw mierzona wéwietle porczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzigtaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

Sciezka rowerowa - droga lub jej cg¢ przeznaczona do ruchu roweréw  jedladowych,

oznaczona odpowiednimi znakami drogowymi (zgodnistave z dnia 20 czerwca 1997 r.

- Prawo o ruchu drogowym)

Teren Budowy — teren udosgpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim Robét oraz
inne miejsca wymienione w Kontrakcie jako twgre czs¢ Terenu Budowy.

Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanowgia odebrma catci¢
konstrukcyjn lub technologicza zdolra do samodzielnego petnienia przewidywanych funkgcji
techniczno-aytkowych. Zadanie me@ polegé na wykonywaniu Robé6t zazanych z budow

modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.
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1.4.39. Urzadzenia sygnalizacjiswietinej |- urzadzenia sterape zapewniage peina realizagjizada - {qunssgt:zng}:z?qmmﬂ? }

przewidywanych w programie sygnalizacji przy zachoiv warunkéw bezpiecastwa ruchu
drogowego.

oprogramowania specjalistycznego dla komunikacjisterownikami sygnalizacgwietinej
poprzez urzdzenia transmisji danych. System sterowania ruchesiada oprogramowanie
umazliwiajace monitoring pracy sterownikéw sygnalizacji, zdalrsterowanie prac
sterownikbw oraz programowanie. System posiadazetabprogramowanie i spiz
umazliwiajacy gromadzenie i analizdanych oraz podejmowanie dziatastrategicznych
w ramach wszystkich ugdzen podhczonych do systemu.

b) System sterowania obszarowege— zestaw oprogramowanie dzialgy w ramach
Systemu Sterowania Ruchem UTCS odpowiedzialny zalizZandanych ruchowych ze
sterownikéw sygnalizacji, tworzenie krotkoterminasky prognoz ruchu oraz generowanie
on-line danych steragych dla sterownikow sygnalizaciji.

¢) Urzadzenia transmisji danych — zestaw urgdzen telekomunikacyjnych oraz kabli
miedzianych lub$wiattowodowych albo zestaw umzen radiowych do dwustronnego
przesytania informacji mizy sterownikami a centrum sterowania.

d) Sterownik sygnalizacji swietinej — urzdzenie elektroniczne, stace do realizacii
zalozonego programu sygnalizacji i zapewnienia bezpigstmea sterowanego ruchu
kotowego i pieszego. Sterowniki dziebic na lokalne, sterage sygnalizag) na jednym
skrzyzowaniu, obszarowe(nadidne) nadzorujce prae kilku badz kilkunastu sterownikéw
lokalnych oraz centralne, umieszczone ngjciej w pomieszczeniu i kierafe prag systemu
sterowania, zlwonego z kilkunastu do kilkuset sterownikoéw lokalnyobszarowych.

e) Sygnalizator — zestaw urgdzer optyczno-elektrycznych lub optyczno-elektroniczamyc
(Komor sygnatowych) shacych do nadawania sygnatéw przeznaczonych dla trikés

w ruchu.

f) Element wsporczy — maszt lub stup wysgnikowy shrzacy do zamocowania
sygnalizatora(sygnalizatoréw) obok jezdni lub n&g alementy wsporcze musamazliwiaé
solidne zamocowanie w gruncie lub do obiektu kutmatego i by odpowiednio
zabezpieczone antykorozyjnie.

g) Detektor — element wykrywajcy poszczegdlne grupy uczestnikéw ruchu (pojazdy lu
pieszych), ktérego dziatanie polega na wytworzesiggnatu przy kadym wykryciu
uczestnika ruchu znajdigego st w strefie detekcji. Sygnat wytwarzany jest autoynahie

w przypadku pojazdow, a w spos6b wymuszoagzbautomatyczny w przypadku pieszych.

Detektory dziel sigc na eczne (przyciski sterownicze) i dziadap samoczynnie (indukcyjne,
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magnetyczne, podczerwone, mikrofalowe, radarowsertave, rezonansowe, akustyczne,

radiowe, wideo, zbkeniowe i podobne).

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych Rob6t, bezpiegmtwo wszelkich czynrigi na
Terenie Budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodaé@ Dokumentagj Projektovd, SST i
poleceniami Zarmzapcego/Irkyniera .
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajcy w terminie okrélonym w Dokumentach Kontraktowych przekaWykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
i wspétrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperdéw, Dziennikd@vy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadiaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Robé6t. Uszkodzone hibzzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa:tizie zawier& nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
1.5.2.1 Rysunki Wykonawcy
A) Rysunki do opracowania przez Wykonawc
Wykonawca opracuje nagiujace Rysunki oraz uzyska akceptadaradzapcego/lrzyniera oraz
innych odnénych wiadz:
a) Rysunki powykonawcze — 3 zestawy, geodezyjna doktseg powykonawcza — 2
zestawy
b) Rysunki robocze wykopow i rozkopéw fundamentowych
¢) Projekty fundamentéw i konstrukcji wsporczych dhekéw drogowych,
d) Projekty organizacji ruchu z uwzginieniem drog tymczasowych, objazdow, etc.
e) Rysunki okrélajace sposob odprowadzenia wykopow
f) Rysunki przeiczenia odcinkOw sieci gazowe;j
B) Wykonawca przedty nastpujace projekty oraz uzyska akceptadarzdzapcego/ Irzyniera
oraz innych odninych wiadz:
a) Projekt organizacji ruchu na czas budowy
b) Projekt organizacji robot
c) Projekty robét dla ochrony lub przeknia wszystkich uedzen, instalacji i
wyposaenia naleacego do odpowiednichzytkownikéw znajdujcych st w strefie
oddziatywania robdt,

d) Plan Bezpieczestwa i Ochrony Zdrowia.
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Powyzsza lista rysunkOw nie jest wyczergeg i stanowi jedynie uzupetnienie ogdinych zobaah
Wykonawcy.

Jeli w trakcie wykonywania robot oke sk, ze pewne drobne szczegOlly zostaly port@i
Wykonawca przygotuje i przedtp Inzynierowi do zatwierdzenia 4 kopie dodatkowych ryjgum lub
specyfikacji wymaganych dla prawidtowego wykonambot.

15.3. Zgodndé Robot z Dokumentach Projektowg i SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegdtowe Specyfikacjechiiczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Ayniera Wykonawcy stanowicz$s¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w
chatby jednym z nichgsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentacii.

W przypadku rozbiemosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obkpuje kolejné¢ ich
waznasci wymieniona w Dokumentach Kontraktowych.

Wykonawca nie mie wykorzystywa btedéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadogninzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe
W przypadku rozbienosci wymiary podane na fihie s wazniejsze od wymiaréw okinych na
podstawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materied kgodne z DokumentacProjektova i SST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktdrych
dopuszczalneasodchylenia w ramach ol@lenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatévelémentow
budowli musz by jednorodne i wykazywa bliska zgodné¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczédopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdh w peini zgodne z Dokumentadprojektova lub SST, i
wplynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiatyda niezwtocznie zagpione
innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie aszk\Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyméstniejcych obiektow
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.)
na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji #aktu/Umowy, a do zakaczenia i odbioru
ostatecznego Robot.

Przed przyspieniem do Rob6t Wykonawca przedstawi Zdeapcemu/Irzynierowi do zatwierdzenia,
uzgodniony

z odpowiednim zarglem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie-
czenia Rob6t w okresie trwania budowy. W zatéci od potrzeb i pogpu Robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ aktualizowany przez Wykonawoa biegaco.

Wszelkie koszty zwizane ze zmianorganizacji ruchu w petnym zakresie ponosi Wykocew tym

dopuszczenie do prac przy amizeniach innychaytkownikéw .
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Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelganiracji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lkdzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpiecz@e takie jak: zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajc W ten sposob bezpiedstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocgriov dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtidw bezpiecagstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczge Ixda akceptowane przez
Zarzmdzapcego/lrzyniera.
Fakt przystpienia do Rob6t Wykonawca obwée publicznie przed ich rozpogdaem w sposéb
uzgodniony z Zargdzapcym/Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidmh okrélonych
przez Irkyniera, tablic informacyjnych, ktérych &k bedzie zatwierdzona przez
Zarzmdzapcego/lrzyniera. Tablice informacyjnecgta utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caty okres realizacji Robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
Cere Kontraktowva.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientawaalizacji Kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robdét.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddlzi wyraznie oznakuje
Teren Budowy, w sposob uzgodniony z Zaizapcym/Inzynierem.
Wijazdy i wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone dimzidw i maszyn pracagych przy realizacji
Robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b dizigny z Zaradzapcego/Irzynierem.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowrek zné i stosowdé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy datg
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcadzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki m@¢ na celu stosowanie ¢ sido
przepis6w i norm dotyaeych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowyazor
bedzie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych,
a wynikapcych z nadmiernego hatasu, wibracji i zanieczyszezelub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag#a bedzie miat szczegélny wzgl na:

1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopow
i drég dojazdowych;
2) Srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
9
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a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnychtapy lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) maliwoscia powstania pzaru.
Wykonawca zobowzany jest do uzyskania wska@zadpowiedniego organu dla trasy i miejsca
zdeponowania odpadéw zgodnie Ustawa o odpadacH Dar 62 z 20.06.2001r).
1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca hdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawcaduzie utrzymywa
sprawny spr przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, natergaz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magaely oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopalne dula skladowane w sposéb zgodny z odpowiedninmzegisami i
zabezpieczone przed dgsm oséb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamsarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposab trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone daycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym od
dopuszczalnego, oklenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadoweryde do Robot &da mialy aprobag techniczia wydary przez uprawnion
jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsrmalowisko.
Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, a zakaiczeniu Robdét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgch-
nologicznych wbudowania. Z&i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien aobay
zgod; na wycie tych materiatow od waiwych organéw administracji patwowe;.
Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSpecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj
1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak
rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladglabych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przeama@wiajcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wiaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy oraz pokryje koszty z gmmzane.
Wykonawca zobowgzany jest umi&i¢ w swoim harmonogramie rezeywezasow dla wszelkiego
rodzaju Robdét, ktore majby¢ wykonane w zakresie przekmnia instalacji i urgdzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadorilnzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma Rob6t. O fakcie

przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawwmezzwiocznie powiadomi hyniera i
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zainteresowane wtadze oraghie z nimi wspétpracowat dostarcaapszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagiza podziemnych wykazanych w dokumentach dostar-
czonych mu przez Zamawagego.

Jezeli Teren Budowy przylega do terenéw z zabugionieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
Roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodsoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatébip
Wykonawca przed rozpogzem Rob6t winien sposigzi¢ inwentaryzag i ocerg stanu technicznego
istniejacych budynkéw leacych w strefie wptywu drgaoraz innych skutkow prowadzenia Robdét, dla
unikniccia ewentualnych roszaze zainteresowanych stron. W strefach niekorzystnegaywu
prowadzonych Rob6t, Wykonawca winien prowad®oboty tak, aby skutki jego dziatakwd nie
wptynely na stan techniczny obiektéwistadupcych z Terenem Budowy. W celu ograniczenia firga
Wykonawca powinien prowadziRoboty sprztem nie wywotupcym wibracji i innych negatywnych
efektow.

Zarzdzapcy/Inzynier kedzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych poizy
Wykonawe a wigcicielami nieruchomgzi i dotyczicych korzystania z wiaskd i drég wewrtrznych.
Zarzdzapcy/Inzynier nie ldzie ingerowatl w takie porozumienia, o ile niedd one sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w Kontrakcie/Umowie.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowasic do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypasmia na i z terenu Robét. Wykonawca uzyska wszellézkzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wewych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fddiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie duzie powiadamiat Zawrlzapcego/lrzyniera.
Zarzmdzapcy/lnzynier maee polect, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaty usgte

z Terenu Budowy.

Pojazdy powoduce nadmierne obgienie osiowe nie dola dopuszczone n@awiezo ukaiczony
fragment budowy w okbie Terenu Budowy i Wykonawcadzie odpowiedzialny za naprawvszelkich
Robot w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceiaradzapcego/Irkyniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robét Wykonawcadbie przestrzedga przepiséw dotycrych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczeg6lngci Wykonawca ma obowdek zadbg aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdromriaz nie spetniagych odpowiednich wymaga

sanitarnych.
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Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie usdzenia zabezpieczae, socjalne oraz spizi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orazzépewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypethieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie issuwzgkdnione w cenie ofertowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Rob6t

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochreiiRob6t i za wszelkie materialy i udzenia aywane do
Robot od daty Rozpoezia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia Robo6t przez
Zarzmdzapcego/lrzyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywé Roboty do czasu Odbioru Ostatecznego. Utrzymaoveinmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla arag lub jej elementy byly w zadowatgim
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostaderz

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymeato na polecenie Zaidzapcego!/Irzyniera
powinien rozpocz Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

W przypadku torowiska tramwajowego , niezwtoczrogppzekazaniu do eksploatacji (po placu budowy).
1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowany jest zna wszystkie zawmlzenia wydane przez wladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminywityczne, ktore sw jakikolwiek sposob zwizane

z wykonywanymi Robotami i dolzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpcastanowié
podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagéa prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychaye

w odniesieniu do spei, materiatéw lub urdzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem Robot

i w sposéb ciglty bedzie informowé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgpstvania, obeizenia i wydatki wynikte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyabkrype Wykonawca, z wytkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydaia Kontraktu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera.

1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotaney «onkretne normy i przepisy, ktére spetnimajp materiaty,
sprzt i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadRaoboty, hda obowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pawala norm i przepiséw, o ile w Kontrakcie nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane gormrzepisy § paistwowe lub odnoszsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpdpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewoe)

zasadniczo réwny lub wgzy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
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sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera. Rénice pomédzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszby¢ dokladnie opisane przez Wykonawad przedicone
Inzynierowi co najmniej na 28 dni przed glaiczekiwanego przez Wykonagveatwierdzenia ich przez
Inzyniera. W przypadku kiedy hynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewnisgsadniczo
réwnego lub wyszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosgjdsnorm powotanych

w dokumentach. Materialy lub wdzenia, na ktére nie ma odpowiedniej PN lub PN-E\Wipny
posiadé aktualra, Aprobat Technicza.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadowe, budowle oraz inne pozostaibo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na Tereladowy Izda uwazane za wihasrio
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadondi Zarzadzapcego/likzyniera i posgpowa
zgodnie z jego poleceniami.z® w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wysia
op&nienia

w Robotach, Zasdzapcy/Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawa ustali wydtzenie
czasu wykonania Rob6t i/lub wysakdwoty, o ktor nalezy zwigkszye cerg ofertows.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym owgfstaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi satasg informacje dotyeze proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow i odpowiednidwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki materiatow do zatwienia przez layniera.

Zatwierdzenie parti materialdw z danegdta nie oznacza automatyczniez wszelkie materialy
z danegdrodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane
z dopuszczonegérodta w sposob agly spetniag wymagania Szczegotowych Specyfikacji Technicz-
nych w czasie realizacji Robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozéwoled wiagcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekirodet miejscowych vdczapc w to zrédta wskazane przez Zamawizégo

i jest zobowizany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmizm eksploatacii
zrodia.

Wykonawca przedstawi Zardzapcemu/lrzynierowi do zatwierdzenia dokumentacgawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia
i selekcji, uwzgtdniapc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnnagt paistwowej

i samoradowe;.
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Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytulu wydiid materiatéw, dzieawy i inne koszty jakie
okaza si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdw do Robét.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniatemetow
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekulgwacji terenu po ukiczeniu
Robdét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptav Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcieela wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktadoadednio do
wymagah Kontraktu lub wskazaZarzdzapcego/Irzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Zalzapcego/lrzyniera, Wykonawca nie ¢blzie
prowadzé zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w
Kontrakcie.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ob@wjacymi na

danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy

i ztozone w miejscu wskazanym przez Zazajcego/lreyniera. J8li Zarzadzapcy/Inzynier zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdbw do innych robétzrie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie odpowiednio przewsnitmvany (skorygowany) przezayniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na whasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyciem, usurgciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca poamadinzyniera o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przedayciem tego materiatu, albo w okresie dtmym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie bada wymaganych przez Zadzapcy/Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by¢ p&niej zmieniany bez zgody igniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane miteda czasu gdy dula one uyte do Robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, za¢hewaja jakos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez Zargdzapcego/Irkyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@gatzlokalizowane w olebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Zaszlizapcym/Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgavanych

przez Wykonawgi zaakceptowanych przezzmiera.

14

,2Budowa linii tramwajowej taczacej ul. Brozka oraz Kampus UJ wraz z systemem sterowania
ruchem i nadzorem”



ST | Wymagania og6line

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnio

stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Problatematdw mog by¢ pobierane w celu

sprawdzenia ich wigiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okéonej

partii materiatow pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy leynier bedzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace

warunki:

a) Inzynier kedzie miatl zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychegdzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizaghdr,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspek@da w tych miejscach.

2.7 Materialy z rozbidrek

Elementy i materialy z rozbiorek siagic wlasndgcia Wykonawcy (z wyitkiem: np. znaki drogowe,

wiaty przystankowe, sterowniki sygnalizacjiwvietlnej, maszty wysignikowe, bramy, maszty

sygnalizacyjne, sygnalizatory sygnalizagjietinej, sygnalizatory akustyczne) i powinnyhysunéte

z terenu budowy w spos6b i terminie nie kolidyjm z wykonaniem innych robot.

Zdemontowane materialy (wdzenia sygnalizacjfwietlnych ) naley przekaza dprotokolarnie do

przekazé przy udziale Zamawiagego protokolarniei odwiez¢ do depozytuzlokalizowanego ul.

Powstaicow Wielkopolskich 3. Wiaty przystankowe — demonta wiat po wczéniejszym

uzgodnieniu sposobu demomta i odwozu z wiécicielem tj Firmy AMS. Przegcie wiat

przystankowych przez AMS naleprzekaza protokolarnie.

Wykonawca powinien uwzgdinic pazytki wynikajace z pozyskania materiatdbw z rozbiérek w cenie

ofertowej. Powinien réwnie w cenie ofertowej uwzgtni¢c ewentualne koszty utylizacji tych

materiatéw jak rownie koszty ich transportu na miejsce utylizacji. Wykarca powinien na etapie

przygotowania oferty ustdlirzeczywiste odlegkei odwozu materiatéw przeznaczonych do utylizacji

i uwzgledni¢ to w cenie ofertowe;.

Po wycince drzew i krzewow kolicagych z inwestygj koszt odwozu wraz z kosztami ewentualnej

utylizacji ustala swoim staraniem Wykonawca.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie oferty.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego sptzi, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych Roboét. Spgiz uzywany do Rob6t powinien lByzgodny z ofed
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji Robo6t, zaakceptowanym przezzdzapcego/Ireyniera; w przypadku braku
ustalé wymienionych wyej w dokumentach, spgiz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bgdzie gwarantow@ przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazeh Zaradzapcego/lrzyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem/Umaw

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentdéw potwierdaeych dopuszczenie spim do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprz:t jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidupazliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Zdrapcego/Irzyniera o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacprzed ayciem spretu. Wybrany spr&, po akceptacji Zastlzapcego/lrzyniera,
nie maze by p&niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkow Kontraktu,

zostan przez Zargdzapcego/Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Rob6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych Robo6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewni& prowadzenie Robét zgodnie z zasadami séngmi
w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Zdrapcego/Irzyniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydabspetnié wymagania dotyexre przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisi@a i innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezAyniera, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotneggytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé& na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakaggzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publiczngezh dojazdach do Terenu Budowy.
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Wykonawca hdzie usuwé na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojadzdacTerenu Budowy.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkighiezlzdnych drég technologicznych

i dojazdowych na terenie budowy, w czasie prowageiomobét.

Wykonawca zobowizany jest pokr§ wszelkie ewentualne koszty naprawy szkoéd nawierizch
wynikle ze wzmaonego ruchu pojazdéw budowy na sieci dr6g publichny

Przed rozpoazxiem robét budowlanych Wykonawca spaizi dokumentagj stanu technicznego
istniejacych drog lokalnych, znajdagych sie w najbliszym otoczeniu inwestycji oraz w dalszej
odlegtaci, wykorzystywanych do gikiego transportu Wykonawcy. Dane inwentaryzacyjaearte

w dokumentacji Wykonawca potwierdzi u zaizy drogi za zgodne ze stanem faktycznym w danym
dniu i zgtosi ten fakt do lokalnych wiadz samgiawych. Nieodiczrg czs$cia tej dokumentacji &da
zdjecia, skatalogowane w sposéb nie hiayz watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz
obiektu, ktéry dokumentwj Wykonawca podpisze porozumienie z zdcami tych drég
zobowhzujace go do przywrdcenia drog do stanu sprzed rozgabudowy.

Wykonawca khdzie magt transportowtamateriaty i wyposzenie na i z terenu budowy vagiznie po
drogach, ktérych stan zostat zinwentaryzowany w spesob i potwierdzony u zadcy drogi.

W przypadku ewentualnych roszézedszkodowawczych za zniszczenie drdg przez trahbpdowy
wykonawca jest zobowzany do ich naprawy na wiasny koszt.

4.1. Ograniczenie obejzen osi pojazdéw

Wykonawca kdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdw i wypasmia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie
niezlydne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o #dym takim przewozie duzie powiadamiat
Zarmdzapcego/lreyniera. Zarzdzapcy/Inzynier maze polecé, aby pojazdy nie spemnigje tych
warunkéw zostaly usugtie z terenu budowy.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zmane z naprawami drég publicznych, ktére zostaly

uszkodzone przez transport Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgbdnie z Kontraktem, oraz za jgko
zastosowanych materialdw i wykonywanych Robét, @a zgodné¢ z Dokumentag Projektov,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robéz graleceniami Zaeglzapcego/Irzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodpmywania Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyazewmplanie i wyznaczenie wysala wszystkich
elementéw Rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej

lub przekazanymi na fmie przez Zarmzapcego/Irzyniera.
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Btedy popelnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu RoboOt zostamsungte przez
Wykonawe;, na wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany hid okae st skutkiem bédu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy ngnie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wy&okwzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladné.

Decyzje Zarzdzapcego/lrryniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elemenEobot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontraka@kumentacji Projektowej i w SST, a &k
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyajiyhier uwzgédni wyniki bada materiatow i
Robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiat@awiadczenia z
przesziéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wpltywsap na rozwzan kweste.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Zarzmdzapcego/lrzyniera pod gréba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytploniesie
Wykonawca.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie pgtajjwiasnej technologii robot.

Dla przygtej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Teabgii i Organizacji Robét lub inne
Projekty wymagane w ST albo wynikeg z przygtego przez Wykonawc zatwierdzonego przez
Zamawiajcego etapowania  prac, np.. projekt zabezpieczem&opow, projekt obrienia
zwierciadta wody na czas budowy, projekt organizagjhu na czas budowy itp. Zastosowany ejprz
wszystkie materiaty, roboty i ich zabezpieczeni@. (rabicie i wycigniecie scianek szczelnych,
wykonanie i utrzymanie oznakowania itp.) wynd@g z przygtych rozwhzan technicznych i
technologicznych w ramach opracawd&/ykonawcy nie podlegajodrebnej zaptacie, wszelkie koszty
z tego tytutu naley uja¢ w cenie ofertowe;.

Wykonawca w okresie piginacji nasadzedrzew i krzewéw zobowgany kgdzie do wymiany suchych

i uszkodzonych nasadzédrzew i krzewéw (okres piginacji 1 rok od odbioru ostatecznego).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)
Wykonawca jest zobowrany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jadad Wykonawca powinien okgB¢ zamierzony sposéb
wykonywania Rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji Robot gmtupcy wykonanie
Robot zgodnie z Dokumentadprojektova, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&
a) czs¢ 0gol opisupca:
- organizagj wykonania Rob6t, w tym terminy i sposob prowadadRobot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- sposOb zapewnienia bhp,
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- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jéka terminowd¢ wykonania poszczegolnych elementow
Robat,

- system (sposob i procedurproponowanej kontroli i sterowania jgk@ wykonywanych
Robat,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasmego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza d@rbwadzenie bady,

- sposob oraz forengromadzenia wynikéw baflalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterafych a take wycaganych wnioskOw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fermprzekazywania tych informacji
Zarzdzapcemu/Irzynierowi.

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:
- wykaz maszyn i usdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techymioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagizenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz urdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- spos@b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw prizedh ich wiasciwosci w czasie transportu,
- sposob i procedepomiardw i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie unzze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialowwaytania miesza-
nek i wykonywania poszczegélnych elementéw Robdt,
- spos6b pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robo6t d@izie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamiaby osigna¢ zalazona
jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehontrok Robét i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaateriatbw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli 4deapcy/Inzynier Projektu mge zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowataj.
Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz Rob6t zstatliwoicia
zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynibekumentacji
Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu hadaich czstotliwos¢ sa okreSlone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedd@ne, Zaradzajcy/Inzynier ustali jaki zakres

kontroli jest konieczny, aby zapewnirykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem/Unapow
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Wykonawca dostarczy ignierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprg badawczy
posiadai wazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier kedzie mie nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgji.
Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod
badawczych. Jeli niedocigniccia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robét badanych materiatéw i dégye do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladateriatéw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca: sitosowanie statystycznych metod pobierania préloglartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji #modpy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do batla

Inzynier kxdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probeleda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez hgniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez Zagdzapcego/lreyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakwepy przez layniera.

Na zlecenie Inyniera Wykonawca dalzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgazez Wykonawg usungte
lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkolvpada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosziyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. rygadku,
gdy normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane praezdzapcego/Irzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi Zagdzapcego/Irzyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa. wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji Zagdzapcego/Irzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami batlgak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jgk

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Zasdzapcemu/lrzynierowi na formularzach wedtug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prisgorzaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Zarmzajacegdinzyniera
Zarzdzapcy/Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroliobrania probek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania / pozyskiveani zapewniona mueblzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta madevia
Zarzmdzapcy/lnzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli B& prowadzonego przez
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badania, etizie ocenid zgodné¢ materiatéw i Robot
z wymaganiami SST na podstawie wynikdw ialantrolnych i wynikéw badadostarczonych przez
Wykonawe.
Zarzmdzapcy/Inzynier powinien pobieka probki materiatébw i prowad&i badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Zai wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne,
to Inzynier oprze € wytacznie na whlasnych badaniach przy ocenie zgémnmateriatow i Robot
z Dokumentagj Projektov i SST. Mae réwnieg zlecic, sam lub poprzez Wykonawgrzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlamiezaléenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kpsz
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Zarzdzapcy/Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieargwa, wykazujcy ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklaragt zgodndci lub certyfikat zgodrei z:
* Polsky Normg lub
» aproba4 techniczn, w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowidPaskiej Normy, jeeli
nie g objcte certyfikacy okreslona w pkt 1.
i ktére spetniaj wymogi Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumentywymagane przez SST,4da partia dostarczona
do Robét kdzie posiadate dokumenty, okiétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w naaiezeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych b&adeda dostarczone przez
Wykonawe; Zarzdzapcemu/Irzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymagé beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiovdazujacym Zamawigcego i
Wykonawe; w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budoenkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgednt obowizujacymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na higco i keda dotyczy przebiegu Robdt, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsagny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy ¢ldzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonafa zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sthowego. Zapisy dula czytelne,
dokonane trwattechnily, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebtda oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy | Zagdzapcego/Irzyniera.
Do Dziennika Budowy naly wpisyw& w szczegoln¢i:
- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw Robét,
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélinych elementéw Robot,
- przebieg Robot, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw w
Robotach,
- uwagi i polecenia ttyniera,
- daty zarzdzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikgeh i ulegajcych zakryciu, ogciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdinym wazwii z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisev Dokumentacii
Projektowej,
- dane dotyere czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych gdrze w
trakcie wykonywania Robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotycre jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przepmdzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli damaiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robdét.
Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdab przedigone
Inzynierowi do ustosunkowanizesi
Decyzje Zarzdzapcego/ Irkyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawcadpiguje

z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.
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Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zalzapcego/Irzyniera do ustosunkowaniaesi
Projektant nie jest jednak stepiiKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
Robot.
(2) Ksiazka (Rejestr) Obmiaréw
Ksiazka (Rejestr) Obmiarow — akceptowany przez fdrapcego/ Irkyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami pozwalagy na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego z elementdw Robd6t. Obmiary
wykonanych Rob6t przeprowadzae sw spos6b apgty w jednostkach przgfych w Kosztorysie
i wpisuje do Rejestru.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéei materiatéw, orzeczenia o jala
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki haddykonawcy lkda gromadzone w formie uzgodnio-
nej w programie zapewnienia jaka Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru Rob6t. Winny by
udostpnione na kadezyczenie Zargdzapcego/ Irkyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizactadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondenej na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy drla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Zargdzapcegol/lrzyniera i przedstawiane do

wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robét &dzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodniBakumentacy
Projektow i SST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robé6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powvigdniu Ireyniera o zakresie obmierzanych
Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni prigam terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do Rejestru Obmiardw .
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Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych vBlepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznygle zwalnia Wykonawcy od oboawiku
ukonczenia wszystkich Robét. &lne dane zostampoprawione wg instrukgji liyniera na gimie.

Obmiar gotowych Robétddzie przeprowadzony z eztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie atmym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Zarzadzapcego/Ireyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Robét i materiatow

Diugosci i odlegiaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;j.

J&li Szczegotowe Specyfikacje Techniczne deteve dla danych Robét nie wymagdiego inaczej,
obijetosci beda wyliczone w nd jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Szczegotowych Specyfikacji Technicznych

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roki lzaakceptowane przez
Zarzdzapcegol/lreyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe eola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom
Szczego6towych Specyfikacji TechnicznychedBie utrzymywa to wyposzenie zapewniaf w

sposéb eigly zachowanie doktad§ol wg norm zatwierdzonych przez Zadzagcego/Irzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Roboglead w
przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzaesw czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegaych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohfiezdrda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami

umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W rdmigku miejsca szkice megby¢ dolaczone
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w formie oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzor zostam#Egodniony z

Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow Robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegaastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikajych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi cgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr Robot zanikagcych i ulegapcych zakryciu
Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdo i jakosci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie realiailegr, zakryciu.
Odbior Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddioviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlm®stpu Robot.
Odbioru Rob6t dokonuje Zardzapcy/ Inzynier.
Gotowai¢ danej czsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doelzka Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Zagizapcego/lrkyniera. Odbior bdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikadad
i powiadomienia o tym fakcie Zaydzapcego/Irzyniera.
Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Zagdzajcy/Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyiav
konfrontacji
z Dokumentagj Projektow, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr casciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci Robét. Odbioru cgciowego
Robét dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. @dbRobét dokonuje
Zarzmdzapcy/ Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny Rohét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej @erzeczywistego wykonania Rob6t w odnigsieio
ich ilosci, jakasci | wartcci.

Calkowite zakéczenie Rob6t oraz gotodd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwilocznym powiagmiem na gimie o tym fakcie
Zarzmdzapcy/Inzyniera.
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Odbior ostateczny Robét nasit w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylitzac od dnia

potwierdzenia przez Zaydzapcego!/lrzyniera zakaczenia Robét i przgpia dokumentow, o ktérych

mowa w pkt. 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisjanagzona przez Zamawieggo w obecnigi

Zarzmdzapcego/lreyniera i Wykonawcy. Komisja odbierga Roboty dokona ich oceny jakmwej na

podstawie przedimnych dokumentéw, wynikdw baila pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodcio

wykonania Robot z Dokumentadprojektove | SST.

W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zapoieaz gealizaci ustalé przyjetych w trakcie

odbioréw Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot

uzupetniagcych i Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pegoavych lub Rob6t uzupetigych

w warstwiescieralnej lub Robotach wykeazeniowych, komisja przerwie swoje czyddad ustala nowy

termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjisge jakd¢ wykonywanych Rob6t w poszczegdinych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymagariajidentacj Projektovs i SST z uwzgidnieniem

tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiekbezpieczastwo ruchu,

komisja dokona paicen, oceniagc pomniejszom wartag¢ wykonywanych Rob6t w stosunku do

wymaga przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osiaégm Robdét jest protokét odbioru

ostatecznego Robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpariy przygotowanasgpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

. Szczegblowe Specyfikacje Techniczne (podstawowerriktu i ew. uzupetnigge lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew. PZJ.

. Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew..PZJ

~N o 0ok WDN

. Opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiaréw zaiczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SS4Ji. P
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraygzh (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wicicielom
urzadzen.
9. Geodezyjn inwentaryzag powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10.Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnepintaryzaciji powykonawcze;.
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W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadm przygotowania dokumentacyjnego niglab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozuimnie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robét.

Wszystkie zaradzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetnieg keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawieggo.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robét uzujgdoych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychbdRozwiazanych z usumtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgolakv okresie gwarancyjnym.

Odbior  pogwarancyjny edzie dokonany na  podstawie oceny wizualr@jiektu z

uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.,Odbébdateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia Ogdlne
Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednosti obmiarova
ustalora dla danej pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadptave ptatngci jest wartéé¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji / elemencie Kosztorysu (wyceny).
Kwota ryczaltowa pozycji /elementu kosztorysowegdzie uwzgédniac wszystkie czynnéei,
wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w Szczeg6towej
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projekigw
Cena Robdét &dzie obejmoweé

e Robocizr bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami

«  Wartas¢ zuzytych Materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych

ubytkéw i transportu na Teren Budowy.

*  Wartci¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami

« Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
W skiad kosztéw pdrednich wchodz: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty audzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym dodzenie
energii i wody, budowa drog dojazdowych, itp.), #gsdostosowania sido wymaga Warunkéw
Kontraktu i Wymaga Ogoélnych zawartych w Specyfikacjach Technicznykbszty utrzymania
objazdéw, koszty dotygze oznakowania Robot, wydatki dotyce bhp, zapewnienie obstugi
geodezyjnej i geotechnicznej, ustugi obce na rbecowy, koszty projektéw uzupetnagych, koszty
transportu materiatbw na miejsce utylizacji i kgszitylizacji materiatéw, koszty szkolenia BHP
pracownikdéw i dozoru budowy, koszty technologii dobwynikapce z przygtych rozwhzan

technicznych i technologicznych w ramach opracowdykonawcy, optaty za dzigawe placow i
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bocznic, ekspertyzy dotygze wykonanych Robét, ubezpieczenia oraz koszty adarz

przedsgbiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania powykonaycdekumentacji geodezyjno-

kartograficznej, zysk kalkulacyjny zawiegay ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogcych wystpi¢ w czasie realizacji Robét i w okresie gwarancyjoym
« Podatki obliczane zgodnie z obagtijacymi przepisami.

9.2. Obliczenie ceny

1. Cena oferty, ktér naleey pod& w formularzu oferty (zacznik nr 1 do SIWZ) jest to cena
w rozumieniu art. 3 ust. 1 pkt 1 ustawy z dniapedi 2001 r. o cenach (DZ. U. nr 97, poz. 1050 z
pézn. zm.),

2. Wszystkie ceny naly poda& w ziotych polskich z doktaddoia nie wigksz niz dwa miejsca po
przecinku,

3. Ceny podane w oferciea £enami ostatecznymi i nie podlegamianom przez okres waosCi
oferty i obowazywania umowy.

Do oferty naley dolczy¢ wycere ofertows, czyli wycenione elementy robaét,

5. Wycer ofertowy nalery przygotowa zgodnie z wzorem (zgdznik nr 7 do SIWZ):

6. ,Wartos¢ netto” oferty to suma ,wartgi netto razem” wszystkich wycenionych elementétato
zgodnie z wymaganiami SIWZ, kipnalezy poda& w formularzu oferty. W formularzu oferty
nalezy réwniez poda& obowhzujaca stawlk; podatku VAT w % dla rob6t otych zamdwieniem.
~Wartos¢ brutto” (cena oferty) to warfé netto oferty powikszona o wart& podatku VAT.

7. Elementem obowizujacym przy ustalaniu ceny oferty jest opis robattyijw przedmiarze robét.
Przedstawione w przedmiarze rob6t podstawy wyceNR Koszczegélnych pozycjh gpodane
pomocniczo w celu utatwienia wyceny, kalkulacjaygest wyhczm sprava Wykonawcy.

8. Przedmiar rob6t powinien By odczytywany w powdzaniu z umow, specyfikacjami
technicznymi, warunkami realizaciji i rysunkami.

9. Opisy poszczego6lnych pozycji przedmiaru robét niegiby¢ traktowane jako ostatecznie
definiujace wymagania dla danych robét. Nawetejew przedmiarze tego nie podano, rigle
przyjmow&, ze roboty ugte w danej pozycji mugzdye wykonane wedtug:

a. specyfikacji technicznych i obow#ujacych przepiséw technicznych,
b. rysunkéw i wykazéw, zawartych w dokumentacji progate;,

c. warunkow realizacji,

d. wiedzy technicznej.

10. Wykonawcy nie zezwala gina dodawaniezadnych nowych pozycji w ktorejkolwiek exi
przedmiaru rob6t. Zeli w przedmiarze nie uwzglniono pewnych rob6t uwidocznionych na
rysunkach lub w opisach technicznych przekazanygfdnawcy, to koszty tych rob6t powinny

by¢ przez Wykonawg uwzgkdnione w cenach poszczegdélnych elementdw robot.
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11. W cenach podanych dla poszczegblnych pozycji primadmrob6ot, Wykonawca powinien
uwzgkdni¢ wszystkie warunki realizacji (WR) oklene w SIWZ, a nie wyszczegdélnione w
pozycjach przedmiaréw, ktéreq siezkzdne dla wykonania rob6t zgodnie z dokumentac)
projektows, wiedz techniczm i sztuky budowlan.

12. Cena oferty jest carryczattows i stanowi sura cen ryczattowych za wykonanie poszczegoéinych
elementéw robdét.

9.2. Podstawa pfatnéci

1. Podstaw platngci beda rzeczywiste iléci zaméwionych i wykonanych rob6t wg tabeli
elementéw rozliczeniowych

2. Obmierzone i optaconectla tylko te pozycje wymienione w tabeli elementéwliczniowych,
dla ktérych Wykonawca podat ceny ryczattowe

3. Pozycje w tabeli elementéw rozliczeniowych, przgrikth nie umieszczono wast netto, nie
beda odrebnie optacone przez Zamawdieggo po ich wykonaniu. Ustalasike wartdci netto dla
tych pozycji g pokryte przez wartei netto podane w innych pozycjach tabeli elementéw
rozliczeniowych.

9.3. Sposoéb ptatnéci

1. Zamawiajicy przewiduje méliwos¢ dokonywania platnii czgsciowych na podstawie faktur
VAT za wykonane roboty na podstawie stopnia zaawoaagia elementéw rozliczeniowych
i sporadzonego przez Wykonawc,Wykazu rob6t wykonanych egciowo” potwierdzonego
przez Zamawiajcego. Platnéci beda wykonywane bda w latach 2011-2014 do wysdi@
limitéw finansowych w poszczegélnych latach:

e 2011: 27 019 780 z
e 2012: 45210 700 z
e 2013: 42 461 336 zt
* 2014 pozostata exc.

9.4 Warunki ptatno $ci

1. Ptatna¢ nastpi przelewem w terminie 30 dni od daty otrzymanravwidiowo wystawionych
faktur VAT.

2. Rozliczenie robét budowlanych ngsit w oparciu o protokoty odbioréw egiowych robét oraz
w oparciu o tabele elementéw rozliczeniowych itpkét odbioru ostatecznego robaot.

9.5 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikagi Technicznej DM.00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga Warunkow Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w

Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00 obejmuje wskigswarunki okrélone w w/w dokumentach, a

nie wyszczegolnione w kosztorysie.

29

,2Budowa linii tramwajowej taczacej ul. Brozka oraz Kampus UJ wraz z systemem sterowania
ruchem i nadzorem”



ST | Wymagania og6line

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Wykonawca jest zobowzany do wykonania Projektu Organizacji Ruchu nas dzadowy
oraz uzgodnienie z Zamdzapcym/Inzynierem i odpowiednimi instytucjami. Koszty projeki
wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponogkdawca. Po stronie Wykonawcyzie
réwniez spetnienie roszcieosob i podmiotéw, ktére w zazku z wprowadzeniem Organizacji Ruchu
na czas budowy i prowadzeniem robét doziekiegokolwiek uszczerbku.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzadji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniekopii projektu
Zarzmdzapcemu/Irzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva
ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodmikléraneznikow, barier, oznakowai
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazddw/przejazdéw i organizagjhu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniggiaczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

(c) zimowe utrzymanie w odpowiednim standardzie.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

11.PRZEPISY ZWI AZANE
1. Dokumenty Kontraktowe
2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo budowlane ( DarlB9 z 25.08.1994 r., poz.414 z
pézniejszymi zmianami
3. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. &B8 poz. 1555)
4. Ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicznybiz.(U. nr 14 poz. 60 z poiejszymi

Zmianami)
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5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjaetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163
Z p&niejszymi zmianami)

6. Rozporadzenie MI z 06.02.2003 r. (Dz. U Nr 47 poz.401) prasvie bezpieczestwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlanych.
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